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D2系列拨片式提升机 10       浙江金轴机电科技有限公司是富凌集团旗下的子公司，专注于伺服电机、轻小型起重

设备的研发、制造、销售和服务，是国家级高新技术企业。

       依托母公司富凌集团的驱动器核心技术和自身伺服电机技术数十年的深厚积累，加上

专业的研发团队，通过不断的创新和技术突破，研发出了多系列高性能、高效率的智能提

升装备。核心产品包括工位智能提升机、变频环链葫芦，适用于轻小型吊装搬运行业。

       同时，公司致力于深耕行业应用，根据客户的需求，向客户提供安全、高效、人性化

的轻小型起重解决方案。 

       未来，我们将继续秉持创新精神，不断加强技术研发和质量管理，提高产品竞争力，

持续引领行业发展，并坚持与客户携手合作，共创辉煌。
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悬臂起重机

折臂起重机
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33

34
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齿轮箱
由于齿轮箱的所有档位都采用了斜齿轮啮合，有效降
低噪音，运行顺畅，使用寿命延长。

1.采用高分辨率的磁编码器，响应速率快。
2.使用寿命长。
3.控制精度高，实现上下定位的精准控制。

直连结构
1.采用直连结构，因此不会发生物理打滑现象，
避免了在起升瞬间打滑，确保控制精度。
2.通过伺服控制的特殊算法，实现电子离合器技
术，对过载情况，提供可靠的保护。

吊架
铰接式悬挂，较小的吊钩尺寸C，优化净空高度。

伺服电机
1.特制起重专用伺服电机，能实现在零速时起升
工件（额定载荷状态下），并能精准的控制运行
速度 。                                                                                                                                                
2.无风扇设计，功率余量充裕。

控制器
1.精准定位：变频驱动，工件平稳起升，速度控制比
高达1:1000，最低可达0.5m/min的起升速度（零速
启动），使工件在慢速时更易控制，无振动还静音。
2.速度伺服范围宽，高效工作：在空载或低于10%额
定载荷时最快速(高于常规速度的1.9倍)的起升。
3.接口丰富，灵活配置，可适配多种控制接口信号。

1.采用一体铝压铸技术，用于驱动器模块的装配，让
驱动器模块真正结合在一起，提高散热效率，增加产
品稳定性和可靠性。
2.防尘、防水、易散热。
3.防护等级高达IP55。

1.充分利用了伺服控制的的电子刹车的特性，配
合电磁制动器动作，在起升过程无抖动，保证操
作的平稳性，且安全刹车。
2.电子刹车配合电磁制动器制动作用，能充分减
少制动器片的物理磨损，大大延长了电磁制动器
及整机设备的使用寿命。

链条盒
1.铰接式安装，采用高塑性的、极耐冲击的塑料
材质。
2.柔性和金属链条盒，适合更大的吊钩行程。

状态显示窗

实时显示当前运行速度（n.nn  m/min）、故障状态
等信息。

外壳
坚固、自重轻的铝制外壳，采用紧凑且现代化工业
设计。

圆钢链

电磁刹车

1.高强度、耐老化材料，并具有很高的表面强度。

2.经过额外的表面处理工艺，可防止腐蚀介质侵蚀。

3.可选配额外的防锈保护，适用于食品行业和极端扬

尘环境的应用。

编码器

专用驱动器罩

电磁制动器

创新引领未来 ＜＜＜
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1.特制起重专用伺服电机，能实现在零速时起升
工件（额定载荷状态下），并能精准的控制运行
速度 。                                                                                                                                                
2.无风扇设计，功率余量充裕。

       D2系列变频环链葫芦采用轻质坚固铝制外壳，低净空机身设计，节

省安装空间。搭配定制变频驱动与专用起重电机，调速范围更广，高低

速调节灵活，运行平稳无冲击、震动小。设备软启软停，防护功能齐

全，自带速度与故障显示，维护简单。吊装对位精准，有效避免工件磕

碰，电子双刹车耐用省心，数年无需更换刹车片。还可加装遥控，适配

车间精密起重、流水线作业，整机耐用稳定、使用寿命更长。

定制变频驱动与起重电机，操控稳定。

运行平稳超静音，软启软停，机身几乎无晃动。

速度可定制，对位精准，减少工件磕碰。

具备防冲顶、超载、断电等多重安全保护。

速度实时显示，故障代码可视，排障便捷。

采用电子双刹车系统，数年无需更换刹车片，日常保养简单。

可内置遥控，同步控制跑车与大车运行。

Product description产品概述

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Product features产品特点

D2系列
变频环链葫芦

注:产品速度可调。若D2B100-01/200-02选配AC 220V，额定功率为1.5KW，标准速度为1/6m/min（1吨），1/3/min（2吨）。

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

5.0 7.1 7.1 11.2 11.211.2 11.2 11.25.05.0

2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 1Am/M4

-10℃~55℃

线控按钮/遥控按钮

3（可定制）

最大载荷(Kg)

标准速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

1000 1600 2000 25002000(双链) 3200(双链) 5000(双链)

2.2 2.2 5.5 7.5 7.5 5.5 7.5

项目名称 D2B012-01 D2B025-01 D2B050-01
型号

D2B100-01 D2B200-02 D2B160-01 D2B200-01 D2B250-01 D2B320-02 D2B500-02

1/12 1/12 1/8 1/8 1/4 2/12 2/12 2/10 2/6 2/5

标配AC 380V（可选配AC 220V）

注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

Wiring diagram接线图

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

D 2  变  频  双  速  驱  动  器

D 2  电  源  转  换  板

可选配双速无线控制

高低电平控制
电源供应 AC380V

手电门

外形尺寸参数表（单位：mm）

扫描观看视频
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R30

R74
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478

592
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836
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836
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17.5

23
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34

34

34

34

34

Φ30

Φ30

Φ35

Φ44

Φ52

Φ58

Φ58

Φ58

Φ58

Φ58

36

36

46

50

52

67

67

67

67

67

174

174

192

227

227

260

260

260

260

260

K

205

205

208

243

243

339

339

339

339

339

L

158

158

171

184

184

178

178

211

211

211

B E

F
A

C

I

H

J

G

型号

D2B012-01

D2B025-01

D2B050-01

D2B100-01

D2B200-02

D2B160-01

D2B200-01

D2B250-01

D2B320-02

D2B500-02

金轴Kinmotor



D2系列
伺服环链葫芦
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注:产品速度可调。若D2C100-01/200-02选配AC 220V，额定功率为1.5KW，标准速度为0-6m/min（1吨），0-3/min（2吨）。

注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

       D2 系列伺服环链葫芦采用高强度铝壳机身，轻便坚固，低净空结构轻

松应对现场空间受限难题。采用定制伺服驱动与伺服电机，电机轴直连设

计，起吊平稳不打滑。内置智能过载保护功能，运行安全可靠。设备调速

范围宽，控制精度极高，最低速度 0.05m/min，响应快速灵敏，有效解

决精密工件微调对位难、吊装精度不足等现场痛点，适配高精度装配作业

场景。

定制伺服驱动与专用伺服电机，操控精准稳定。

运行平稳超静音，软启软停，机身几乎无晃动。

速度范围可定制，拥有无级调速，最低速度可达0.05m/min，对位精度更高，有效减少工件磕碰。

具备防冲顶、过载、断电等多重安全保护功能。

运行速度实时显示，故障代码可视化，故障排查便捷高效。

配备电子双刹车系统，数年无需更换刹车片，日常保养简单。

支持内置遥控功能，可实现葫芦、跑车及大车同步联动控制。

Product description产品概述

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Product features产品特点

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

5.0 7.1 7.1 11.2 11.211.2 11.2 11.25.05.0

2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 1Am/M4

-10℃~55℃

线控按钮/遥控按钮

3（可定制）

最大载荷(Kg)

标准速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

1000 1600 2000 25002000(双链) 3200(双链) 5000(双链)

2.2 2.2 5.5 7.5 7.5 5.5 7.5

项目名称 D2C012-01 D2C025-01 D2C050-01
型号

D2C100-01 D2C200-02 D2C160-01 D2C200-01 D2C250-01 D2C320-02 D2C500-02

0-16 0-16 0-10 0-8 0-4 0-12 0-12 0-10 0-6 0-5

标配AC 380V（可选配AC 220V）

Wiring diagram接线图

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

外形尺寸参数表（单位：mm）

扫描观看视频

18

18

18

24

24

33

33

33

33

33

424

424

468

546

546

669

669

669

669

669

R21

R21

R21

R30

R30

R74

R74

R74

R74

R74

E

90

90

90

124

124

170

170

170

170

170

I J

296

296

313

349

349

401

401

401

401

401

A B C D F HG

473

473

478

592

643

836

836

836

836

836

15

15

17.5

23

31

34

34

34

34

34

Φ30

Φ30

Φ35

Φ44

Φ52

Φ58

Φ58

Φ58

Φ58

Φ58

36

36

46

50

52

67

67

67

67

67

174

174

192
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型号

D2C012-01

D2C025-01

D2C050-01

D2C100-01

D2C200-02

D2C160-01

D2C200-01

D2C250-01

D2C320-02

D2C500-02

D 2  伺  服  驱  动  器

D2 电 源 转 换 板

可选配
双速无线控制

E系列手柄

电源供应
上下限位

K
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金轴Kinmotor



注:产品速度可调。若D2C100-E2-01/200-E2-02选配AC 220V，额定功率为1.5KW，标准速度为0-6m/min（1吨），0-3/min（2吨）。

D2系列
伺服环链葫芦配E2手柄

P08P07

注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

        D2系列伺服环链葫芦搭配E2手柄可配备四档位速度设置，调速范

围宽广，控制精度可达0.01m/min，可根据作业工况灵活切换速度档

位，兼顾吊装效率与精密对位需求，响应迅捷灵敏，有效破解精密工件

微调对位难、吊装定位精度不足等现场难题，充分适配高精度装配等复

杂作业场景。搭载定制化伺服驱动系统与伺服电机，依托电机轴直连传

动结构，实现起吊全程平稳无打滑;内置智能过载保护机制，全方位保障

运行安全可靠。

Product description产品概述

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Product features产品特点

Wiring diagram接线图

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

外形尺寸参数表（单位：mm）

扫描观看视频
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208

243

243

339

339

339

339
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L

158

158

171

184

184

178

178

211

211

211

型号

D2C012-E2-01

D2C025-E2-01

D2C050-E2-01

D2C100-E2-01

D2C200-E2-02

D2C160-E2-01

D2C200-E2-01

D2C250-E2-01

D2C320-E2-02

D2C500-E2-02

D 2  伺  服  驱  动  器

D2 电 源 转 换 板

可选配
双速无线控制

E系列手柄

电源供应
上下限位

特制伺服电机，操作性能平稳；

系统具有软限位功能，减少冲顶风险，灵活限制工件活动范围；

无级变速，精准定位。起升、下降速度范围宽，精度高，最低可达0.01m/min，灵活选择；

静音，平稳无振动，精确对位精度高；

可提供通讯协议，支持编程控制；

电子摩擦离合器设计，整机使用寿命长，免维护。

E2无级档位手柄：四种档位速度，可根据客户现场实际生产需求设置每个档位的最高速度范围，速度
实时显示；压片式按压控制，微动触感明显，特别适合超低速下精准控制。

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

5.0 7.1 7.1 11.2 11.25.05.0

2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5 2m/M5

-10℃~55℃

线控按钮/遥控按钮

3（可定制）

最大载荷(Kg)

标准速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

1000 1600 2000 25002000(双链) 3200(双链) 5000(双链)

2.2 2.2 5.5 7.5 7.5 5.5 7.5

项目名称
D2C012
-E2-01

D2C025
-E2-01

D2C050
-E2-01

型号 D2C100
-E2-01

D2C200
-E2-02

D2C160
-E2-01

D2C200
-E2-01

D2C250
-E2-01

D2C320
-E2-02

D2C500
-E2-02

0-16 0-16 0-10 0-8 0-4 0-12 0-12 0-10 0-6 0-5

K

B
A L

E

F

CJ

G

I

H

金轴Kinmotor

1Am/M4

11.2 11.211.2

标配AC 380V（可选配AC 220V）
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       金轴智能葫芦是伺服环链葫芦领域的革新之作，彻底摒弃了传统遥控

操作模式，创新性地采用同轴滑动手柄控制。这款产品将机械控制与人体

工学完美融合，通过简单直观的握柄滑动实现精准升降，重新定义了小型

起重设备的人机交互体验。

特制伺服电机，操作性能平稳；

系统具有软限位防冲顶功能，减少冲顶风险；

手柄与葫芦本体同轴，操作方向与运动方向完全一致，滑动行程直接对应升降速度，

实现无级变速控制（无悬浮功能）；

静音，平稳无振动，精确对位精度高；

电子摩擦离合器设计，整机使用寿命长，免维护。

Product description产品概述

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Product features产品特点

D2系列
智能葫芦

项目名称

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

-10℃~55℃

B5同轴手柄

2.8（可定制）

D2L012 D2L025 D2L050型号

最大载荷(Kg)

提升速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

自重(Kg)

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

27 27 33

5.0 5.0 5.0

0-12 0-12 0-8

标配AC 380V（可选配AC 220V）

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

扫描观看视频

Product features产品特点

系统具有软限位功能，减少冲顶风险，灵活限制工件活动范围；

手柄运用人体工学原理，握感舒适，具备双边控制拨杆，单手握控即
可轻松控制物料升降，双手随意切换可交替控制；

不仅定位更精准，运行、起吊、落地也更平稳，充分发挥了智能提升
机的快准稳特性；

性价比高，适合各类工位吊装。不仅减轻劳动力强度，还提高智能装
备水平，保证自动化工作的快节奏运行。

D2系列
伺服双速提升机

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

项目名称

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

312525

5.05.05.0

-10℃~55℃

F3伺服双速手柄

2.8（可定制）

D2B012-F D2B025-F D2B050-F型号

最大载荷(Kg)

提升速度-双速(m/min)

额定功率(KW)

垂直最大行程(m)

控制模式

自重(Kg)

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

3/12 3/12 3/8

标配AC 380V（可选配AC 220V）

扫描观看视频

F

C

L

K

18

18

18

424

424

468

R21

R21

R21

E

90

90

90

I J

296

296

313

A B C D F HG

760

760

770

19

19

19

Φ30

Φ30

Φ30

36

36

38

174

174

192

K L

205

205

208

151

151

163

D2B012-F
D2C012-F

D2B050-F
D2C050-F

D2B025-F
D2C025-F

型号

18

18

18

424

424

468

R21

R21

R21

E

90

90

90

1000

1000

1005

I J

296

296

321

A B C D F HG

17.5

17.5

17.5

Φ37

Φ37

Φ37

38

38

38

174

174

192

D2L012

D2L025

D2L050

外形尺寸参数表（单位：mm）

外形尺寸参数表（单位：mm）

型号

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor



       D3系列工位智能机采用铝制外壳，自重轻且坚固，同时具有独有的专利技

术，使用工业处理器控制的伺服驱动系统，实现了无与伦比的提升搬运速度和装

配精准度。它将先进的科技与人的动作指令相结合，就像是操作人员延伸出的手

臂一样，可以轻松地提起和移动重物。金轴工位智能提升机为您实现生产效率最

大化，减轻生产人员的体力，同时降低产品损坏率，减少工伤事故的发生。

手柄/浮动双模式
手柄模式: 浮动模式:

01

指尖控制，按操作者意愿进行快慢移动，毫不费力瞬时响
应。操作人员也可用双手直接操控载荷，实现精准定位。

符合人体工学，单人单手即可实现负载上下移动，精准控制。

极为精准的对位操控功能，使操作人员可以精准稳定地
操控精密和易碎的工作物品。

精准对位功能0302
工位智能提升机可随着操作人员的动作做快速或慢速的移
动，随心漂移。尤其适用于既需要快速移动又需要慢速精准
对位的装配应用场合。

软限位、超载保护、断电保护、光电感应、防反弹等多重
安全防护措施。

无级变速/速度可控

安全可靠04

Product description产品概述

Product features产品特点

Adapt handle适配手柄

D3系列
工位智能提升机

P12P11
注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Wiring diagram接线图

VU W

S1 S2 S3 S4 S5 SG+SG-DCM P24

S1 S2 S3 S4 S5 SG+SG-DCM

S1 S2 S3 DCM

P24

DCM DCMS6 S7

P3 P6

K5 K4

U.

DCMS6 S7

DCMS6 S7

MPG

PE
M01

D 3  驱  动  器

D 3  电  源  转  换  板

L1 L2 L3 PE

L1

L S

L2 L3 PE

L1 L2 L3 PE

P+

RJ YB

P+PB PR

L1
L2
L3
PE

电源供应 上下限位
同轴手柄

（可选配压力手柄）

信号转换屏

手电门
L1
L2
L3
PE

霍
尔
传
感
器

可
选
配
双
速
无
线
控
制

项目名称

125

0.75

250

0.75

500

1.1

3m/M6 3m/M6 3m/M6

-10℃~55℃

同轴滑动手柄

2.8（可定制）

D3L012 D3L025 D3L050型号

最大载荷(Kg)

提升速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

自重(Kg)

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

27 27 33

5.0 5.0 5.0

0-16 0-16 0-10

标配AC 380V（可选配AC 220V）

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

扫描观看视频

同轴滑动手柄通过手柄滑动行程的大小直接决定起升速度，行程越大，提速越明显，为
需要快速起吊和搬运的场景提供迅捷响应。

B4同轴滑动手柄 (标配)

B6同轴压力手柄 (选配)
同轴压力感应手柄以触压感应技术革新操作体验。与传统滑动手柄不同，它能精准感应操
作者施加的上下压力，并将其转化为无级调节的起升速度。这种人机工程设计不仅大幅提
升了操控直观性与精细度，更能轻松适配各类夹具，实现更高效、更省力的物料搬运。

注：更多手柄配置详见第18页

B E
L F

D

HI

C

A
K

J

G

18

18

18

424

424

468

R21

R21

R21

E

90

90

90

990

990

1000

I J

296

296

321

A B C D F HG

19

19

19

Φ32

Φ32

Φ32

38

38

38

174

174

192

K L

205

205

208

151

151

171

D3L012

D3L025

D3L050

外形尺寸参数表（单位：mm）
型号

金轴Kinmotor



Product features产品特点

Q5系列
工位智能提升机

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

手柄模式

浮动模式

精准对位

无级变速

光电感应

断电保护

超载保护

软限位

P13 P14

项目名称

100

0-16

0.55

200

0-13

0.75

300

0-11

1.1

500

0-10

1.5

37 37 48 48

5.0 5.0 6.3 6.3

2.8(可定制)

标配AC 220V（可选配AC 380V）

3m/M6

-10℃~55℃

同轴滑动手柄

Q5L010 Q5L020 Q5L030 Q5L050

600

0-8

1.5

48

6.3

Q5L060型号

最大载荷(Kg)

提升速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

自重(Kg)

链条规格(mm)

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。
注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

Wiring diagram接线图

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

Q5L010/Q5L020系列产品尺寸 Q5L030/Q5L050/Q5L060系列产品尺寸

可选配双速无线控制

高低电平控制

信号
转换屏

霍
尔
传
感
器

同轴手柄

Q 5  驱  动  器

电源供应 AC220V 上下限位 手电门

扫描观看视频

注：更多手柄配置详见第18页

12
520

274 319
235

72
72

19

10
10

38 30

20
12
580 268

19

10
20

38 30

20



X5系列
工位智能提升机

01

02

03

04

05

Product description产品概述

Product features产品特点

P15 P16

Wiring diagram接线图

注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

X 5  驱  动  器

上下限位

高低电平控制

电源供应 AC220V 

可选配双速无线控制 手电门

扫描观看视频

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

项目名称

100

1.8

200

1.8

300

1.8

2.8 2.8 2.8

3m/M6 3m/M6 3m/M6

-10℃~55℃

同轴压力手柄

X5S010 X5S020 X5S030 X5S037 X5S075型号

最大载荷(Kg)

提升速度(m/min)

额定功率(KW)

标配行程(m)

控制模式

电源

机构工作级别

工作温度(℃)

0-30 0-30 0-26 0-22 0-10

375

1.8

2.8

3m/M6

1.8

1.4

3m/M6

标配AC 220V（可选配AC 380V）

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

X5系列工位智能提升机在轻载智能物料搬运领域处于领先地位，搭载TI最新32位高速

双核DSP芯片，深度整合精密的传感器系统、先进的伺服驱动技术以及智能算法，为

用户提供了前所未有的物料搬运体验。该设备采用符合人体工学的握柄控制模式，操

作者只需施加极小的力度，就能精准操控重物的升降与移动，极大地减轻了操作疲

劳，显著提高了作业效率。其智能控制系统能够精准感知用户的操作意图，自动适应

负载变化，提供恒定的控制手感，有效预防过载和操作失误。 即使在复杂多变的作业

环境中，X5系列工位智能提升机依然能保持稳定高效的运行。

具备软限位防冲顶、超载保护、断电保护、光电感应、防反弹等多重安全防护措施，确保操
作过程安全无虞。

多重安全保护

伺服控制系统
采用高响应速度的全闭环伺服控制系统，实现对提升力的精确微调与无级变速操作无比顺滑。

创新结构设计
钢丝绳卷筒采用一体式设计，可进行整体拆卸，便于更换钢丝绳。
防乱绳设计:可降低钢丝绳出现紊乱现象的概率，确保作业安全可靠。
卷筒组件可旋转设计:整体能够旋转90°，使钢丝绳从侧面出绳，能有效适应各类应用场景。

多控制模式
提供  握控模式  、按键模式  和  悬浮模式  三种控制模式，可根据工况需求灵活选择控制方式、显
著提高效率和人机交互体验。

宽范围无级变速
宽范围无级变速:速度范围极广，最快可达30m/min(高效搬运)，最低可至0.05m/min(精
密装配)，满足从快速起重到超精细定位的全场景需求。

750(双绳)

C1手柄

选配C1手柄

选配C1手柄，采用电/气双滑环设计，可360°旋转，能有效避免气管电线缠绕风险，

确保安全供气供电，保障操作的安全性与流畅性；

内置双控二位五通阀，便于匹配各种气动工装夹具，可在手柄上直接操作气缸动作；

标配吊钩为可拆卸活节机构，轻松适配各种工装。



X3系列
工位智能提升机

Product features产品特点

采用精准度更高的钢丝绳结构，替换传统的环链结构，运行速度更快，对位更
精准；

系统具有软限位功能，减少冲顶风险，灵活限制工件活动范围；

最快速度可以达到35m/min，最低速度低至0.05m/min，保证了搬运和装配
精密仪器或易磕碰部件时的精准控制；

启动、运行、落地拥有更好的稳定性，采用小股密绕加粗钢丝绳能有效避免旋
转扭曲，配合内置的行星减速器,运行过程中顺滑无噪音，体验更加淋漓尽致。

同轴滑动手柄通过手柄滑动行
程的大小直接决定起升速度，
行程越大，提速越明显，为需
要快速起吊和搬运的场景提供
迅捷响应。

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

P17 P18

项目名称

100

0-35

200

0-29

300

0-25

600(双绳)

0-10

0.8 0.8 1.1 1.1

2.5 2.5 2.5 1.6

3m/M6 3m/M6 3m/M6 2m/M5

66 66 66 68

标配AC 220V（可选配AC 380V）

同轴压力手柄

-10℃-55℃

X3S010 X3S020 X3S030 X3S060型号

额定功率(Kw)

标配行程(m)

控制模式

自重(Kg)

电源

机构工作级别

工作环境温度范围(无凝结) 

最大载荷(kg)

提升速度(m/min)

*

*

1.提升速度仅供参考，以产品铭牌为准；2.可根据需求定制最快、最慢速度。
注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

X3S010/X3S020/X3S030产品尺寸

扫描观看视频

智能提升机可配置手柄

B4同轴滑动手柄

当按键手柄需要与钢丝绳受
力点保持一定距离或与特定
工装夹具相结合时，需要选
择此手柄类型。

B6同轴压力手柄

外挂分体手柄可以更好的适应载
荷较大较高的工况，同时保持平
滑的操控性。

与传统滑动手柄不同，它能精准感应
操作者施加的上下压力，并将其转化
为无级调节的起升速度。这种设计不
仅大幅提升了操控直观性与精细度，
更能轻松适配各类夹具，实现更高
效、更省力的物料搬运。

B7外挂分体手柄

���������������������

注：更多手柄配置详见第18页

E3远程无级压片手柄
(单独使用)

26
3

11
48

601
320
190

30

X3S060产品尺寸

12
81

64
0

71
0

601 320
190

30

允许用户自定义制作更大操控范
围的手柄外展框架(非标配)，可灵
活的适应于定制工装夹具的解决
方案。手柄可以安装在定制夹具
的任意部位，操作人员可以对手
柄的外展框架的任意位置施加操
作力来控制上升、下降动作。

T1全触控手柄

手柄适用于上部空间有限，且
操作人员无法靠近载荷或需要
最大有效行程的场合。以及提
升过程中因设备因素导致载荷
倾斜和被举起的场合。

E3远程无级压片手柄
(与B6配合使用）

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor



������������������
伺服运行跑车

Wiring diagram接线图

P19 P20

注：以上速度均为可定制速度，实际速度以出厂铭牌为准

注：以上速度均为可定制速度，实际速度以出厂铭牌为准

注：以上速度均为可定制速度，实际速度以出厂铭牌为准

注：以上速度均为可定制速度，实际速度以出厂铭牌为准

注：仅供参考，实际线路以产品说明书为准

小 跑 车 控 制 器

380V电源输出

380V电源输入

伺服运行跑车

手动运行跑车
172

320

15
6

215

15
5

18
0

86

柔性轨道跑车     

C型钢刚性轨道跑车

工字钢轨道跑车    

铝合金轨道跑车    

2000 0-16 0.75ED2-K

型号

350

187

205
25562

42

9.
5

22
0.

5

375.5

281

85 φ80

332
234

182.5

163.5

72.86

15
5

14
2.

5

13
9

13
9

15
5

70

35

φ60
φ60 62

69

163
270

281

最大负载(kg) 速度(m/min) 功率(Kw)

2000 0-25 0.75ED2-D

2000 0-24 0.75ED2-E

型号 最大负载(kg) 速度(m/min) 功率(Kw)

2000 0-12 0.75ED2-C

型号 最大负载(kg) 速度(m/min) 功率(Kw)

ED2-EED2-D

2000 0-16 0.75ED2-G

型号 最大负载(kg) 速度(m/min) 功率(Kw)

74-2000

主梁翼缘宽度(mm)

13
9

15
5

281
375.5

106

271

160

210.84

172.5

108

9.5

46

φ
56

334
405

281 249

67

320

18
0

15
5

13
9

Ø30

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor

金轴Kinmotor 金轴Kinmotor
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悬臂起重机
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最大载重 500kg，臂长可达 4米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。在大多数情况下可用螺栓直接连接地面
不需要增加特别的基础，转轴处采用圆锥滚子轴承，确保悬臂与转轴对中，避免悬臂
不必要的起伏。
封闭式轨道，保护内部组件
有效地防止灰尘、杂质和液体进入轨道内部，确保轨道在复杂环境下的长期稳定性。
性价比高
可以满足不同场景需求，功率小，低能耗，使用寿命长。

最大载重 3000kg，臂长可达5米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作区
间，更加精准的满足物料搬运需求。
电动旋转
悬臂吊的左右回转等动作的控制，集电环负责在悬臂任意回转时提供供电。
变频控制
可实现电动旋转和手动旋转，采用知名品牌旋转电机，安装在地面上，根据
跨度和重量确定是否需要预埋做地基。

刚性轨道智能悬臂吊

可适配机型 可适配机型

JZA250-2.5-3

JZA250-3-3

JZA250-3.5-3

JZA250-4-3

JZA300-2.5-3

JZA300-3-3

JZA300-3.5-3

JZA300-4-3

JZA500-2.5-3

JZA500-3-3

JZA500-3.5-3

JZA500-4-3

65#

65#

65#

65#

80#

80#

80#

80#

80#

80#

80#

80#

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

900

900

900

900

1050

1050

1050

1050

1050

1050

1050

1050

1750

2250

2750

3250

1750

2250

2750

2350

1550

2050

2550

3050

全变频电动智能悬臂吊

(可搭配电动/手动小跑车组合使用)

刚性轨道悬臂吊
起重量 型号 轨道型号

250kg

300kg

500kg

H L E D L1
JZB500-3-3

JZB500-4-3

JZB500-5-3

JZB1000-3-3

JZB1000-4-3

JZB1000-5-3

JZB2000-3-3

JZB2000-4-3

JZB2000-5-3

JZB3000-3-3

JZB3000-4-3

JZB3000-5-3

220

250

280

280

280

320

320

320

300+150

300+150

300+150

4000+200

3000

4000

5000

3000

4000

5000

3000

4000

5000

3000

4000

5000

φ325x10

φ325x10

φ377x10

φ377x10

φ377x10

φ426x10

φ426x10

φ426x10

φ426x10

φ530x10

φ530x10

φ630x10

900

900

1100

1000

1000

1100

1100

1100

1250

1250

1250

1250

工字钢悬臂吊
起重量 型号

500kg

1000kg

2000kg

3000kg

H L E D YX
1950

2950

3750

1850

2850

3650

1700

2700

2550

1550

2550

3500

2740

2710

2680

2680

2680

2650

2640

2640

2550

2550

2550

2400

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1200

1200

1200

1500

1500

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1000

1200

1200

1200

1500

1500

L1 H1

*最终以实际尺寸为准 *最终以实际尺寸为准
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铝合金智能悬臂吊

最大载重 500kg，臂长可达 4米
260°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作
区间，更加精准的满足物料搬运需求。
铝合金材质，更轻便
自重轻，回转灵活，操作简便，工作效率高。
操作便捷：轻量化设计使得操作更加灵活，适合频繁使用的场合。

JZC250-2.5-3

JZC250-3-3

JZC250-3.5-3

JZC250-4-3

JZC300-2.5-3

JZC300-3-3

JZC300-3.5-3

JZC300-4-3

JZC500-2.5-3

JZC500-3-3

JZC500-3.5-3

JZC500-4-3

A12

A12

A12

A12

A16

A16

A16

A16

A18

A18

A18

A18

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

650

650

650

650

650

650

650

650

650

650

650

650

1600

2100

2600

3100

1600

2100

2600

3100

1600

2100

2600

3100

铝合金轨道悬臂吊
起重量 型号 轨道型号

250kg

300kg

500kg

H L E D L1

*最终以实际尺寸为准

移动式铝合金智能悬臂吊

最大载重 300kg，臂长可达 3.5米
260°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作
区间，更加精准的满足物料搬运需求。
高效灵活的物料搬运
有更大的工作范围和更高的灵活性，可以在狭窄的空间内自由移动，轻松
到达作业区域的任何位置，大大提高了物料搬运的效率和便捷性。
铝合金材质，更轻便
自重轻，回转灵活，操作简便，工作效率高。

*最终以实际尺寸为准

可适配机型 可适配机型

JZY100-2.5-3

JZY100-3-3

JZY100-3.5-3

JZY200-2.5-3

JZY200-3-3

JZY200-3.5-3

JZY300-2.5-3

JZY300-3-3

JZY300-3.5-3

1800

1800

1800

1800

1800

1800

1800

1800

1800

2500

3000

3500

2500

3000

3500

2500

3000

3500

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

移动式铝合金悬臂吊
起重量 型号

100kg

200kg

300kg

H L E

1730
1200

17
30

12
00

φ650

E

L

H
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折臂起重机
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可移动式后置折臂吊

最大载重 200kg，臂长可达 3米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作
区间，更加精准的满足物料搬运需求。
高效灵活的物料搬运
有更大的工作范围和更高的灵活性，可以在狭窄的空间内自由移动，轻松
到达作业区域的任何位置，大大提高了物料搬运的效率和便捷性。
适用范围广
可以用于多种行业，包括但不限于工程机械、电子制造、机场及金属加
工、汽车配件等。

可适配机型
可适配机型

可移动式前置折臂吊

最大载重 300kg，臂长可达 3.5米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作区
间，更加精准的满足物料搬运需求。
高效灵活的物料搬运
有更大的工作范围和更高的灵活性，可以在狭窄的空间内自由移动，轻松到达
作业区域的任何位置，大大提高了物料搬运的效率和便捷性。
适用范围广
可以用于多种行业，包括但不限于工程机械、电子制造、机场及金属加工、汽
车配件等。

JZD100-2.5-3

JZD100-3-3

JZD200-2.5-3

JZD200-3-3

2000

2000

2000

2000

2500

3000

2500

3000

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

1200

1400

1200

1400

1300

1600

1300

1600

移动式后置折臂吊
起重量 型号

100kg

200kg

H L E L2 L1

*最终以实际尺寸为准

JZQ100-2.5-3

JZQ100-3-3

JZQ100-3.5-3

JZQ200-2.5-3

JZQ200-3-3

JZQ200-3.5-3

JZQ300-2.5-3

JZQ300-3-3

JZQ300-3.5-3

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2500

3000

3500

2500

3000

3500

2500

3000

3500

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

1200

1400

1700

1200

1400

1700

1200

1400

1700

1300

1600

1800

1300

1600

1800

1300

1600

1800

移动式前置折臂吊
起重量 型号

100kg

200kg

300kg

H L E L2 L1

*最终以实际尺寸为准

Kinmotor金轴

H

E

L

L1 L2



P27 P28

后置智能折臂吊 前置智能折臂吊

最大载重 300kg，臂长可达 4米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作区间，更
加精准的满足物料搬运需求。
高效灵活的物料搬运
有更大的工作范围和更高的灵活性，可以在狭窄的空间内自由移动，轻松到达作业
区域的任何位置，大大提高了物料搬运的效率和便捷性。
适用范围广
可以用于多种行业，包括但不限于工程机械、电子制造、机场及金属加工、汽车配
件等。

最大载重 500kg，臂长可达 4米
360°旋转，可加限位止挡，手动运行轻便。可与折臂相结合覆盖扇形工作区间，更加精
准的满足物料搬运需求。
灵活性突出
折臂动作可控，能在有限空间内完成“低空间起吊"“远距离伸展”等复杂动作。旋转阻
尼，调节折臂灵活性。
适用性广
可以搭配不同的电动葫芦和提升机使用。

可适配机型

JZE100-2.5-3

JZE100-3-3

JZE100-3.5-3

JZE100-4-3

JZE200-2.5-3

JZE200-3-3

JZE200-3.5-3

JZE200-4-3

JZE300-2.5-3

JZE300-3-3

JZE300-3.5-3

JZE300-4-3

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

1200

1400

1700

1800

1200

1400

1700

1800

1200

1400

1700

1800

1300

1600

1800

2200

1300

1600

1800

2200

1300

1600

1800

2200

后置折臂吊
起重量 型号

100kg

200kg

300kg

H L E L2 L1

*最终以实际尺寸为准

JZF100-2.5-3

JZF100-3-3

JZF100-3.5-3

JZF100-4-3

JZF200-2.5-3

JZF200-3-3

JZF200-3.5-3

JZF200-4-3

JZF300-2.5-3

JZF300-3-3

JZF300-3.5-3

JZF300-4-3

JZF500-2.5-3

JZF500-3-3

JZF500-3.5-3

JZF500-4-3

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

2500

3000

3500

4000

φ245x10

φ245x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ273x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

φ325x10

1200

1400

1700

1800

1200

1400

1700

1800

1200

1400

1700

1800

1200

1400

1700

1800

1300

1600

1800

2200

1300

1600

1800

2200

1300

1600

1800

2200

1300

1600

1800

2200

前置折臂吊
起重量 型号

100kg

200kg

300kg

500kg

H L E L2 L1

*最终以实际尺寸为准

可适配机型
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铝合金轨道系统
�������������������

自立式组合起重机
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起重量Kg 型号 高度m 纵向行程m跨度m
JZ-L-125

JZ-L-250

JZ-L-500

JZ-L-1000

JZ-L-2000

125
250
500

1000
2000

2-7 2.5-4 定制

起重量Kg 型号 高度m 纵向行程m跨度m
JZ-K-125

JZ-K-250

JZ-K-500

JZ-K-1000

JZ-K-2000

125
250
500

1000
2000

2-7 2.5-4 定制

组合式铝合金轨道系统，最大负载可达2000kg。
整体采用模块化设计，符合人体工学，产品自重轻，抗弯强度较高，耐磨性强。依靠表面的阳性氧化处理以及自身的防腐
性，该产品非常适合洁净厂房、工作节拍较快及高精度加工的工况。整套系统精密链接，各部件运行平稳，滚动阻力小，静
音效果显著。

轨道类型

单轨型

适用于物料
沿直线输送的工位

适用于无死角覆盖
区域范围内的任意位置

适用于大跨距大负载
单梁满足不了的工位

适用于物料承载
较重的沿直线输送的工位

双轨型 单梁型 双梁型

自立式双梁式无梁模式 自立单梁式 悬挂式

组合式起重机可以承担频繁的物料输送搬运任务。
它可以安装在普通 15cm厚的钢筋混凝土地面上，使用标准的模组化设计结构，可以轻松地随着工作单元的扩展而扩展。

桁架型号尺寸

铝合金型号尺寸

可适配机型

可适配机型

P29
*最终以实际尺寸为准

*最终以实际尺寸为准

金轴Kinmotor

金轴

Kinmotor
金轴

Kinmotor

金轴

Kinmotor



Product features产品特点

移动式龙门起重机

起重量Kg 型号

龙门起重机分为高度可调型和高度固定型两种，是一种高性价比的物料搬运解决方案。
该产品采用立式方管、斜支撑和槽钢下梁作为主要结构，以实现稳定可靠的物料起重和搬运。

最大起重2000公斤，最大跨度9米，龙门架高度最高6米。

采用耐磨聚氨酯脚轮，滚动阻力小，移动轻便。

主梁采用竖向螺栓连接，确保不会脱落。

125
250
500

1000
2000

2-6

JZ-G-125

JZ-G-250

JZ-G-500

JZ-G-1000

JZ-G-2000

��
����������������

起重量Kg 型号 高度m

*最终以实际尺寸为准

可适配机型

P31 P32

Product specifications and dimensions产品规格尺寸

洁净式运行式

注:以上数据仅供选型参考，实际数据以随机铭牌为准。

项目名称
型号 洁净式运行式

����������
���������������

额定载荷 (Kg)

标准速度 (m/min)

额定功率 (kW)

电源

链条规格(mm)

机构工作级别

500

1/8

1.1

AC380V

5.0

3m/M6

1000

1/8

2.2

AC380V

7.1

2m/M5

2000

0.5/4

2.2

AC380V

7.1

2m/M5

125

1/12

0.75

AC380V

5.0

3m/M6

250

1/12

0.75

AC380V

5.0

3m/M6
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生产流程 100％技术自研，超85％自制率

SMT全自动贴片车间一角 AOI视觉检测一角 三防漆涂覆车间一角

CNC加工中心车间一角 伺服电机崁线一角 整机装配车间一角

出厂测试一角 成品包装一角 仓储车间一角

P33 P34
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安全可靠的高位运输安装方案

悬臂吊安装方案

折臂吊安装方案

轻型轨道安装方案
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部分合作伙伴

阿尔斯通


